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Prufungsantrag gem. '§ 44 ,PatG . ist gestellt 
Der Inhalt clleser Schrift weicht von den am Anmeldetag eingereichten Unterlageh ab 
® Bodenverdichtiihgsgerat " . . 

<§) -Bei efnem Bodenverdlchttingsgerat (1) mit einer Vlbra- 
tionsplatto (2) milt Ruttelemrichtung .(11-14, 53, 54) weist die 
Rurteleinrichtung zwel synchron gegenliufiig angetriebene 
Unwuchtwellen ,{1t, t3) mit gleich strfiweren Unwuchtge- 
wichten (12, 53, 1 4, 54) auf, die bef eiher Abwoichung von 
einer gleichphasig gegenlaufjgen Synch ronsteuerung der' 
beiden UnwvjctityveHen (t !> 13) eine Vortriebskraft erzeugen. 
Die Unwvuchtwellen (11, 13) sind jeweilis m'rt ersten drehfost 
mit der jWoiligen Welle verbundenan Unwuchtgewtchten 
(12, 14) und mit zvveiten auf den Welleri (11, 13) urn bis zu 
240* schwehkbar gelagerten Unwuchtgewichten (53, 54) 
vorsehcn. Die- Welle 03).wird von einem Hydromotor (8) 
angetrieben, wobai die beweglichen Unwuchtgewichte (53, 
■ 54) in einer Drehrichtung der Unwuohtwellen (11, 13) 

C synchron. und im wesentlichen phasenglelch mit den jeweili- 
geri drehfesten. Unwuchtgewichten (12, 14) und in -der 
enderen Drehrichtung der Unwuchtwellen (11, 13} synchron 
und uni 210-230* phasenverschoben umlaufen. 
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Beschreibung • . 

. niaximaler Uowucht um ca. 20— 60" vn^.. ' 

Die Erfindung betrifft ein Bodenverdichtungseerat ^n^r^^'v"^?'^"'' Phasenverschob'eJ^S^STr^ 
nachdempberbegriffdesAnspruchs , *"*^*»«^S»8««V S S'^***^*^** ^"^'^l^S aiS^^ 

raten eraeugen die beiden horizontal hiiteSaSder Unwuchtgewichtes relativ zum erstSf 

geordneten Unwuchtwellen geSe?r^^^^^ wucli^ewicht von selbst. weil die ^eleSriSitSj 

wobei die erne der UnwuchtweUen mit einem ffiSs^ ,„ sS^hf^-f Z-Jfand geringster Gesamtunwucht ki- 

aggregatangetriebenlst und auf elnerder UnwuSSwel *^ ■'^'^'f Drehrichtung ist daher AnSchSr 

leh 6m Kegelradgetriebe vorgesehen ist dS^^lS UnWuchtgewicht notwendig. "^^^""^ 

tung be^k^ daB die relative SteUung der OnSten f^et^ff'**'^^*"**'H°'^«*t««^<*tgegenaberS 
zueinander einstellbar ist und dadurch die Vortii^Sh! ^ I^" Unwuchtgewicht urn. einen. Wi^cel von cS 

wegungdermrationsplattevor-SSSlrna^^^^^ 20-60- yorzugsweise 40^50% voreflt Dabei lie«d!t 

Phasenver^cWebungderSynchro^^^^ ,zw^te Unwuchtgewicht an den, AnscWag des fiS^ 

UnwuchtweUen stufenlos veranderbar ist ■^X^^f^^'^u ^''^ ^ ^ Drehrichtung ka^nS 

Bei emem solchen Verdichtuneseerat ist iih^r fweite Unwuchtgewicht nicht gegenflber dem^^t^ 

Drehzahl des Antriebs die Frf^uScrmt&^ ,„ S'^i^*'^"^* y?^^"^"' ^eU dif GS^tunwuchtln 

gungen einsteUbar. ohne daB j^och <5e AmpliSdeX der Mitnahmeposition fiir das zweite uShte^Sicbt 

Ruttelschwingungen uhd damit die voi derV^h^Xv„ eennger ist ab ohne Voreilung des ersten Unw«ohi»-' 

'°'?*?..^«nachPrehrichtung"derUnwuchtwellenunw ®^"^e'^''*>tsomlteine stabile definiert<» 

rung der Frequehz und der Amplitude der vSJa^S aS?*"^^" ^"^^^ '^^^ KuttelVorrichtung. wobei 1 S 
schwmgung zu ermoglichen. viorations- Anmebsvomchtung auch mit unterschiedUcheh Dreh! 

ersten UnwuchtgewS JSIuad- SL^P?*''*^ 

diert und damit die AmpUtude der VibmSnssSn Ifl^f^" b«den^pruckleitungen des HydromotoVs an" 

gung erhaht Oder sich bei einer entgegSetTten If^^''?"."^^**" '^'^^^^'^ Vorteil ^ 

Drehnchtung der Unwuchtwelle von dem eSten Un nJli,t^.™* f^'' Hydropumpe verbunSne 

wuchtpwicht subtrahiert. indem es relat^ lu dem^rl 5« IS^eT^ ?"'aufleitung d^ H^dromotors is?^ 

sten Unwuchtgewicht einegegenuberliegendePbdtibn r?,,.«H P"7'P«°'e'stungen- addieren. wahrend in der 

einnimmt In diesem Fall ist L Amplitude der vS £of!,^'"*^"?'"S^ Hydromotors die zweitT Hy- 

tionsschwingung durch Kompensation eines Teik S^fJ^^ Rucklaufleitung des Hydromotors S- 

ersten Unwuchtgewichtes erheblich reduSS ' ■ S?o L^f-t°'^' I^tl.™' Antriebsleistung ?es Hydro- 

Diese Veranderung der Vibrationseneraie kann !„ ' ''f **^^St. Aurdiese Weise sind zwei untferreh^^ 

vortdmafter Weise aflein durch c«e oS^uSm- ^t^ltS^J^l'^^^^ 

kehr der UnwuchtweUen erzieltwerden. ^ • • • — f ^^^^^^^^^ 

P'?J'-^>'ld"ng sieht in vorteilhafter Weise vor daB hen d/ft":^ Ausfohrungsbeispiel ist. vorgese- 

auf jeder UnwuchtweUe ein mit der UnwuchmeUe t^Xt i^ f^^u^f'^^^^^'''''^'^^'^'^^^raH^^^ 

drehfestes ersfes grdBeres Unwuchtgewfchrsowil ei^ J?r„!^ i v ^ • Hydromotor fQhrende^ 

auf d6rUnvmchtweUeumbiszuca.230-2S' sXeS- '° laXSunrf ^'""^'^^ ™t der RQck- 

Ji^Ht'^^^^",?'^ Unwuchtgewicht roSe- S^!^ tA^o^ n"°^*?t RQcklaufleitung ab- 

rendes zweites kleineres Unwuchtgewicht eelacr^rt ^-^f ^^^"^ Drehnchtung des Hydromotors lieet die 

wobeidaszweite Unwuchtgewicht to S^eme^^^^ Abzweigleitung in dem Vo^lauf z^dem Komofor 

nchtung der Unwuchtwelfen beTSiSer UnSlSt' J A^'^'^f^ Hydromotor. We^^^^ 

urn ca. 180- phasenverschoben zu demjeweUs ™n t^^S^^'^^^^''''^ ^^"^ Rflcklauf des Hydrbmotor! 

Unwuchtgewicht und in der anderen DrelSuuS de? S^.n^-T** a" "^'^^'^oW'- voUer LeisSg b " 

UnwuchtweUen unter Addition der Unwuchfe^I ^ ^^/^^^^^ 
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Leistungsverlust Qber die Drossel erfolgt Dadurch ist 
cine verringerte Hydromotorleisning mit verringerter 
Drehzahl des Hydromotors einsteilbar. 

Beibeiden Aaisfflhningsbeispielen ist es vorzugsweise 
vorgesehen,,daB die Drehrichtunggumkehr des Hydro- 
motors mittels des Wegeventils zugleich die Drehzahl-- 
anderung des Hydromotors bewirkt, so daB Frequenz 
und Amplitude diu-ch einen Schaltvorgang zugleich ge- 
andert werden. 

Es zeigea 

Fig. 1 einen Langsschnitt durch das Bodenverdich- 
tungsgerlt, 

. Fig. 2 einen Querschnitt entlang der Linie II-II der 
Fig.l, •• 

Fig- 3a eihe schematische Darstellung der Ruttelein- 
richtung mit in einer ersten Drehrichtung gegenlSulig 
rotierenden Unwuchtwellen, • - 

Fig. 3b eine Darstellung gem^B Fig. 3a bei entgegen- 
gesetzter DrehungderUnwuchtwellen, 

Fig. 4 einen. hydraulischen Schaltplan des hydrkuli- 
scheh Antriebs gem§B einem. ersten AusfOhrungsbei- 
spiel, und. 

Fig. 5 einen hydraulischen Schaltplan gemSS einem 
zweiten AusfQhrungsbeispieL 

Das Bodenverdichtungsgerat 1 weist eine Vibrations- 
platte 2 mit einer RQtteleinrichtung sowie ein Oberteil 3 
mit zwiscliengesGhaiteten Dampfungselementen 4, wie 
Schwingmetallpuffer oder dergleichen, auf. Mit dem 
Obeneil 3 ist eine Deichsel 5 yerbunden. Auf dem Ober- 
teil 3 ist eine Antriebsvorrichtung 6, vorzugsWeise eiii 
DieseJmotor. gelagert, dessen Antriebswelle eine Hy- 
dropumpe 7, z. B. eine Zahnradpunjpe, antreibt An die 
Zahnradpumpe ist ein in zwei Drehrichtungen antreib- 
barer Hydromotor 8 angeschlossen, von dem eine der 
beiden Unwuchtwellen 1 1, 13 angetrieben wird. 

Die Drehrichtung des Hydromotors 8 kann uber ein 
4/2-Wegeventil 50 umgeschaltet werden, das uber eine 
Schalteinrichtung 5t z. B. mit HUfe ernes Magnetventils 
angesteuert wird. 

• In "dem auf dem von der Vibrationsplatte 2 gebildeten 
Unterteil angeordneten Gehause 10 ist eine erste Un- 
wuchtwelle 11 mit einem geteilten ersten Unwuchtge- 
wicht 12 und eine zweite Unwuchtwelle 13 mit einem 
geteilten. ersten Unwuchtgewicht 14 gelagert Die je- 
weiligen HMften der ersten Unwuchtgewichte 12 und U 
sirid mit Abstand yoneinander angeordnet. Die ersten 
Unwuchtgewichte 12 und 14 sind jeweUs drehfest mit 
ihren Wellen li, 13 gekoppelt, wahrend zwischen den 
je weiligen Halften der Unwuchtgewichte 12 und 14 ein 
urn bis zu 240** schwenkbar gelagertes Unwuchtgewicht 
53 bzw. 54 angeordnet isL Die zweiten beweglichen Unr. 
wuchtgewichte 53, 54 sind im wesentlichen Wie die er- 
sten Unwuchtgewichte 12, 14 im Querschnitt halbkreis- 
formig gestaltet Die Befestigung der beweglichen Un- 
wuchtgewichte 53, 54 auf den jeweiligen Wellen 11, 13 
erfolgtmi.t Hilfe von Lagerschalen, die ein Walzlager fur 
die jeweiligen beweglichen Unwuchtgewichte 53, 54 
umfassen, wahrend die drehfest mit den Wellen 11, 13 
rotierenden Unwuchtgewichte 12, 14 z. B. iiber 
Schraubverbindung an den Wellen 11, 13 befestigt sind. 
Das grofiere Unwuchtgewicht 12 . entspricht in Form 
und Gewicht dem groBeren Unwuchtgewicht 14 und 
das kleinere Unwuchtgewicht 53 entspricht in Form und 
Gewicht dem. kleineren Unwiichtgewicht 54. 

Altemativ karin wie in den Fig. 3a und 3b dargestellt 
jeweUs nur ein graBeres Unwuchtgewicht 12, 14 und ein 
kleineres bew.egliches Unwuchtgewicht 53, 54 vorgese- 
hen sein, wobei' die beweglicKen Unwuchtgewichte 53, 



54 6inen seitlichen in Richtung auf die grdBeren Un 
wuchtgewichte 12. 14 abstehenden Bolzen62 aufweisen 
der in der in Fig. 3a wiedergegebenen Drehrichtung iA 
emer Aussparung 64 des, ersten. Unwuchtgewichtes 12 
5 14 eingreift, wobei die Aiisspanmg 64 eine Anschlacs tel ' 
ie 60 for den Bolzen 62 bUdet. In der Drehrichtung der 
Hg. 3a sind die SchWerpunkte SI und^2 der Unwucht- 
gewichte 12, 53 bzw. 14, 54 urn einen Dt^hwinkel von ca, 
45* auseinander, wobei das grSSere Unwuchtgewicht 
10 12, 13 dem kleineren Unwuchtgewicht 53, 54 voreilt 

In der umgekehrten Drehrichtung gemafl Fig. 3b be- 
fmden sich die Schwerpunkte SI und S2.d.er Unwucht- 
gewichte 12; 14, 53, 54 nahezu diametral gegenaber. FQr 
diese Drehrichtung ist nicht unhedingt em Anschiag 52 
15 fur den Bolzeh 62-erforderlick Es ergibt sich namlich 
von selbst eine stabile Lage der Unwuchtgewichte, da 
die RQtteleinrichttmg von sich aus die beweglichen klei- 
neren Unwuchtgewichte 53,54 in eine die Uriwucht mi- 
mmierende Lage bringt 
20 Die Anschiagstellen 60 und/oder der Bolzen 62 k^n- 
neh mit einem Dampfungselement versehen sein, um bei 
einem Wechsel der Drehrichtimg den Aufprall der be- 
weglichen Untviichtgewichte gegen den Anschiag 52 zu 
dampfen. . " 

25 In der einen Drehrichtung. in der die beweglichen 
Unwuchtgewichte 53, 54 die in Fig^ 3a gezeigte iPo.sition 
emnehmen, addieren sich die beweglichen Unwuchtge- 
^chte zu den mit den UnwuchtweUen 11. 13 drehfesten 
Unwuchtgewichten und erhOhen somit die Amplitude 
30 derVibrationi . 
Die befweglichen Unwuchtgewichte- 53, 54 liegen mit 
ihren Bolzen 62 an dem Anschiag 52 der groBeren dreh- 
festen Unwuchtgewichte 12, 14 an. Die groBeren Un- 
wuchtgewichte 53, 54 eiien dabei den kleineren Un- 
35 wuchtgewichten 53, 54 um . emen Winkel von ca. 
20— 60*',vorzugsweise40— 50'',vor. 

In der anderen Drehrichtung nehmen die bewegli- 
Chen: Unwuchtgewichte S3, 54 die in Fig. 3b gezeigte 
Position ein, m der die Schwerpunkte S2 gegenUber den 
40 Schwerpankten Si der ersten Unwuchtgewichte 12,- 14 
der eigenen Unwuchtwelle 11, 12 um ca.180* phasen- 
verschpben ggf geringfiigig nacheilend rotieren und.ei- 
nen Teildes Gewichtes der ersten Unwuchtgewichte'l2, 
14, namlich im Umfang ihrcjs Eigengewichtes kompen- 
45 sieren, wodurch die Amplitude der Vibration verkleinert 
wird- 

Die Unwuchtwelle 13 wird von dem Hydromotor 8 
> unmittelbar in der einen oder in der anderen Drehrich- 
tung angetrieben. Es sind mindestens zwei unterschied- 
50 Hehe Drehzahlen einsteilbar. Die beiden Uhwuchtwel- 
.len 11 und 13 sirid mittels Zahnr^dem 15, 16 im gegen- 
seitigen Eingriff. Die Unwuchtwellen 11 und 13 mit den 
Unwuchtgewichten 12, 53 und 14, 54 laufen zueinander 
in entgegengesetzten Drehrichtungen und erzeugen ' 
55 entsprechend der Phasenverschiebung der Position der - 
Unwuchtgewichte der einen Unwuchtwelle relativ zu 
der anderen Unwuchtwelle die vorgewahlte Schwin- 
- girngsrichtung. • . ' 

Eine der Unwuchtwellen, und zwar hier die Unwucht- 
60 weUe 13, ist mit einem Kegelradgetriebe 19 versehen. 

Hierbei ist das eine AchsweUenkegelrad 20 drehfest mit 
. der Unwuchtwelle 13. , . 

Die erste UnwuchtweUe 11 ist aber ein Kegelradge- 
triebe 19 mit der zweiten UnwuchtweUe 13 gekoppelt. 
65 • Dabei treibt das Kegelradgetriebe 19 die zweite Un- 
; wuchtwelle 13 unmittelbar an. 

Das Kegelradgetriebe 19 ist an dem dem. Hydromotor 
8 gegenQberUegenden Endeder Unwuchtwelle 11 Qber 
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em Achswellenkegelrad 22, das drehfest auf der Un- 
: wufehtweUe 11 auf einem eine AchsweUe bUdenden 
Achsstumpf 23 befestigt ist, mit der UawiichtweUe 11 
gelcoppelL • ' ' . 

- A ?^ Kegelradgetriebe 19 besteht aus zwei auf ihren 
Achsw^Uen 21. 23 jeweiU drehfest befestigten zueinan- 
der. koaxialen AchsweUenkegelradern 20, 22, die mitein- 
ander Qber zwei drehbar auf einer gemeinsamen Aus- 
gleichsachs.e.28 gelagerten Abwaizke^elradem 24 25 
miteinander gekoppelt sind. Die Ausgleichsachse 28 
veriauft dabei orthogonal zu den Achswellen 21, 23 der 
AchsweiienkegelrSder 20. 22. Die Ausgleichsachse 28 ist 
m.emem Abwaizkegelradtrager 18 befestigt, der dreh- 
bar in dem GehSuse 10 gelagert ist und der drehfest mit 
emem Zahnrad 15 verbunden ist Das Zahnrad 15 
kammt sich direkt mit einem Ajitriebsritzei IS. das dreh- 
fest auf der zweiten UnwuchtweUe 14 angeordnet ist. 
Das Durchmesserverhaitnis zwischen dem Zahnrad 15 
und deni Antnebsritzel 16 der zweiten UnwuchtweUe 13 
betragt 2 : 1. da sich das Zahnrad 15 mit dem Abwaizke- 
g^IradtrSger 18 bei Stilistand des AchsweUenkegeh-ades 
^lle U dTeh?** ^^^^^ Drehzahl der ersten Unwucht- 

gelrades 20 die Unwuchtwelien li; 13 synchron und mit 
gteicher Drehzahl rotieren, . 

Zwecks VersteUuhg der Phasenlage wird die Drehpo- 
sitioiv desjiormalerweise stillstehenden Achswellenke- 
I^^J^^^s^ ^ eihe Oder in die ahdere Drehrichtung 

Hierzu weist die in einem Lagerdeckel. 17 gelagerte 
Achswelle 2} des Achsweilenkegeh-ades 20 eine AuBen- 
yerzahnung 26 auf, die sich mit einer orthogonal zur 
Achswelle 21 bewegbaren, im Lagerdeckel 17 gelager- 
ten Zahnstahge 27 kammt. Die Zahnstange 27 ist Teil 
-emer mechanischen oder hydraulischen Verstelleinrich- 
tung 34, die beispielsweise an der Deichsel 5 Qber eine 
Stelleinnchtung 41, 42 betatigt werden kann. 

DiQ beiden Enden 29. 30 der Zaimstange 27 smd als 
Kolben a^ff ebildet. die in.Zylindera 3.1tmd 32 gleiten. 
Mit 33 und 34 smd Kolbenringe und mit 35 eine Verbin- 

^olJff^i'^f I'^f*^®^ ^^'^ Zahnradpumpe 7 und dem 
Sammelbehaiter 38 bezeichriet 

Von der.Zahnradpumpe 7 fuhrt eine Dnickieitxmg 36 
^ dem 4/2.Wegeventil 50 und von dort eine weitere 
Druckleitung 68 von dem Wegeventil50 zu dem Hydro- 
motor 8, durch den die UnwuchtweUe 13 in der einen 
Oder m der anderen Drehrichtung angetriebeh wird 
Der Hydromotof 8 ist Qber eine weitere Druckleitung 
I n ?!^ Wegeventil 50 verbunden. Mit 37 ist die 
RQcklaufleitung des Wegeventils 50 bezeichnet. die zu 
deni Sammelbehaiter 38 des Dnickmediums fQhrt Je 
nach^Schaltsteliung des Wegeventils 50 werden die 
Druckleiturigen 68 und 70 als Zulauf- bzw. als Racklauf- 
leitung des Hydromotors 8 verwendet 

Das zum Steuern der Zahnstange 27 notwendige' 
Druckmedium wird Qber eine Druckleitung 40 von der 
Hauptdruckleitung 36 Qber eine DrosselsteUe 39 ent- 
nomraen. Die Druckleitung 40 fQhrt zii einem Dreiwe- 
ge-Ventil 41 mit einem Steuerhebel 42,.wobei das Wege- 
• yentil 41 einen Rucklauf 43 zu dem Sammelbehaiter 38 
aufweist Von dem Wegeventil 41 fuhren Steuerleitun- 
gen 44 und 45 Qber ein entsperrbares ZwillingsrQck- 
, schlagventil 46 und die weiteren Leitungen 47 und 48 zu 
' den Zylmdem 31 und 3Z Das entsperrbare Zwillings- 
RQckschlagventil weist fiir jede Leitung ein RQcksdhlag- 
ventil auf, bei dem jede Leitung auf der Absperrseite des 
Ventils erne Verbindung zu dem anderen Ventil hat. in 
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dem em Steuerkolben angeordnet ist. Mittels der ent- 
^errbaren ZwiUings-RQckschlagventilanordnung 46 
erreicht, daB bei emem der angesteuerten Zylinder 
31. Oder 32 bei den jeweils anderen Zylindem 32, 31 
genau die Menge abflieBt, die bei dem angesteuerten 
Zylmder zugefOhrt wird. Der jeweUs angesteuerte Kol- 
ben der Zahnstange 27 wird einerseits mit dem Druck- 
medium beaufschlagt, w^hrend andererseits der Kolben 
an dem anderen Ende der Zahnstange 27 zwaneslaufiff 
druckentlastetwird. -f^swAung 

Die Ventile 50 und 41 lassen sich zur besseren Hand- 
habung auch auf der FQhrungsdeichsel5 montieren. 
A die hydraulische Schaltung eines ersten 

AusfOhrungsbeispiels dargesteUt Die Antriebsvorrich- 
tung 6 treibt die Hydropumpe 7 an, die dzs Druckmedi- 
um von dem Sainmelbehaiter 38 Qber die Verbindungs- 
leitung 35 erhait Druckseitig fQhrt die HauptdrucWel 
tung 36 zu dem 4/2.Wegeventil 50 und von da aus Qber 
? K^!'!"?,^^'' ? "^"^ ^^'^ Hydromotor 8. Je nach* 
^^"^ r "."f ^t'^^" Wegeventils 50 werden die Leitungen 
68, 70 als Vorlauf- bzw. als RQcklaufleitung verwendet 
An der Leitung 68 oder 70 ist eine Abzweigieitung 76 
angeschlossen, die Qber eine DrosselsteUe 74 mit der 
RAcWaufleitung 37.von dem Wegeventil 50 -verbunden 
ist Alternativ kahn die Leitung 76 hinter der Drossel- 
?^?*^t>^'^,^^^i^'*«^t^" <le«« Sammelbehaiter 38 fQhren. 
Die RQcklaufleitung 37 kann ein Filter 78 enthalten. In 
Rg. 4 zweigt die Leitung 76 von dek- Leitung 70 ab. Wird 
die Leitung 70 entsprechend der Schaltstellurig des We- 
geventils 50 als Vorlaiifleitung verwendet, wird ein Teil 
des yon der Hauptdruckleitung 36 kommenden Druck- 
mediums .Q^er die Abzweigleitung 76 und die Drossel- 
steUe 74 abgezweigt, so daB der Hydromotor 8 eine 
vemngerte DurchfluBmenge des Druckmediums erhait 
und somit mit einer reduzierten Drehzahl und Leistune 
amgetneben wird. Ist aufgrund der Schaltstellung des 
Wegeventils 50 die Hauptdruckleitung 36 mit der Lei- 
tung 68 zu dem Hydromotor 8 verbunden. wird der 
Hydromotor 8 mit der voUen Leistung der Hydropumoe 
7 versorgt, so daB sich eine hdhere Drehzahl und Lei- 
stungsabgabe ergibt Die Abzweigleitung 76 bleibt ohne 
EmfluS, da sie nun mit dein RQcklauf von dem Hydro- 
rtiotor8verbimdenist • . 

^ Fig.5 zeigt ein zweites AusfOhrungsbeispiei unter 
Verwendiing von zwei Hydropumpen 7. 9, die gemein- 
sam von der Antriebsvorrichtung 6 angetrieben werden. 
Vorzugsweise hat <rie zweite Hydropumpe 9 eine gerin- 
gere Leistung. Die Hydropumpe 9 ist saugseitig an der 
Leitung 35 angeschlossen oder erhait das Druckmedium 
uber eme separate Leitung 75 yon dem Sammelbehaiter 
38 du-ekt Druckseitig ist die zweite Hydropumpe 9 mit 
einer der beidcn Leitungen 68 oder 70 zwischen Wege- 
ventil 50 und Hydromotor 8 verbunden. Wie bereits in 
Verbmdung mit dem Ausfuhrungsbeispiel der Fig 4 er- 
iautert, werden die Leitungen 68 bzw. 70 je nach Schalt- 
stellung des Wegeventils 50 als Vorlauf bzw. RQcklauf 
verwendet In Fig. 5 ist die iweite Hydropumpe 9 Qber 
erne Leitung 66 mit der Leitung 68 verbunden. Die Lei- 
tung 66 ist femer mit der Hauptdruckleitung 36 mit 
einem m Richtung auf die Leitung 66 sperrenderi RQck- 
schlagventil 72 verseheh. Wird die Leitung 68 aufgrund 
der SchaltsteUung des WegeventUs 50 als Ztilaufleitung 
verwendet, addieren sich die hydraulischen Pumplei- 
stungen der Pumpen 7 und 9, so daB der Hydromotor 8 
nut hoherer Drehzahl und somit mit hdherer Leistung 
angetneben wuxL Wird die Leitung 68 infolge der 
SchaltsteUung des Wegeventils 50 als RQcklaufleitung • 
verwendet, speist die zweite Hydropmnpe 9 Qber die 
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Leitung 66 ihre Leistung in den RGcklauf ein, wodurch 
keine Leistungsabgabe an den Hydromotor 8 erfolgt In 
diesem Fall erMlt der Hydromotor « nur die Pumplei- 
stung der ersten Hydropiimpe 7, so daB der Hydromo- 
tor mil vermlnderter Drehzahl und Leistungsabgabe be- 5 
trieben wird. 

Anstelle der Hydropumpe 7 kann auch eine Axialkol- 
benpumpe mit der Antriebsvorrichtung 6 verbunden 
sein, die in ihrer Fdrdermenge und Fordernchtung ein- 
stellbar ist..In diesem Fall wird kein Wegeventil 50 be- lo 
notigt. . ' 

Patentanspruche 

1 . Bodenverdichtungsgerat (1) mit einer Vibrations-. - 15 
platte(2)mitRutteieinrichtuhg(ll--14,S3.S4),wo- 
bei die die RQtteleinrichtung zwei synchron gegeh- 
laiifig angetriebene, gerichtete Schwingungen er- 
zeugepde Unwiidhtwelien (11, 13) quer zui- Vor- 
triebsrichtung nebeneinander angeordnet aufweist, 20 
bei denen die erste Unwuchtwelle (11) mit einem 
Antriebsaggregat (6) verbunden und die zweite Un- 
wuchtwelle (13) niit der ersten Cber ein Getriebe 
(19) angetrieben ist, wobei die Unwuchtwellen (1 1, 
13) bei einer Abweichung von einer gieichphasig 25 
gegenlaufigen Synchronsteuerung eine Vortriebs- 
kraft erzeugen, dadurch gekennzeichnet, daB auf 
jeder Unwuchtwelle ( 1 1, 13) ein mit der Unwucht- 
welle (11. 13) drehfestes erstes grofleres Unwucht- 
gewicfat (12, 14) sowie ein auf der Unwuchtwelle 30 
(11. 13) um bis zu ca. 230— 240'' schwenkbares, syn- 
chron mit dem ersten Unwuchtgewicht (12, 14) ro- 
tierendes zweites kleineres Unwuchtgewicht (53, 
54) gelagert ist, dafi das zweite Unwuchtgewicht 
(53,54) in einer ersten Drehrichtung der Unwucht- is 
wellen (11, 13) bei minimaler Unwucht um ca. 180** 
phasenverschoben zu dem jeweils ersten Unwucht- 
gewicht (12, 14) und in der anderen Drehrichtung 
der Unwucfetwellen (11, 13) unter Addition der Un- . 
; wuchtgewichte (12, 14, 53, 54) bei maximaler Unr 40 
wucht um pa. 20—60^, vorzugsweise 40— 50**, nach- 
eilend phasenverschoben zu dem ersten Unwucht- - 
gewicht (12. 14) und an einem Anschlag (52) ahlie- 
gendumlSuft. . ' . 

2, Bodenverdichtungsgera.t nach Anspruch 1, da- 45 
durch gekennteichnet, daB die Antriebsvorrichtung 
(6) eine Hydropumpe (7), an der em Qber ein Wege- . 
ventil (50) in zwei Drehrichtungen antreibbarer 
Hydromotor (8) angeschlossen ist, antreibt 

3. Bodenverdichtungsgerat nach Anspruch I oder 2; 50 
dadurch gekennzeichnet, daB miridestens zwei un- . 
terschiedliche Drehzahlen ides Hydromotofs (8) 
einstellbarsind. 

. -.4. Bodenverdichtungsgerat nach Anspruch 2 oder 3, 
.dadurch gekennzeichnet, daB die Antriebsvorrich- 55 
turig (6) eine zusatzliche Hydropunipe (9) antreibt, 
die direkt ah einer der beiden Druckleitimgen (68, 
70) des Hydromotors (8) angeschlossen ist 

5. Bodenverdichtungsgerat nach Anspruch 2 oder 3, 
dadurch gekennzeichnet, daB zwischen dem Wege- eo 

. ventil (50) und dem Hydromotor (8) an einer der * 
beiden zu dem -Hydromotor (8) fuhrenden Druck- 
leitungen (68, 70) eine uber eine Drossel (74) in den 
RQcklauf zu einem iSammelbehaher (38) fOhrende 
Abzweigleitung (76) angeschlossen ist. ' 55 

6. Bodenverdichtungsgerat nach Anspruch 2 bis. 5, 
dadurch gekennzeichnet. daB flber die die Dreh- 
richtungsumkehr des Hydromotors (8) mittels des 
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Wegeventils (50) zugleich eine DrehzahUnderung 
des Hydromotors (8).einstellbar ist • 
7. Bodenverdichtungsgerat nach einem <ier Ansprti- 
che 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet, daB die be- 
weglichen Unwuchtgewichte (53, 54) zwischen zwei 
, mit Abstand voneinander angeordneten Haiften 
der jeweiligen ersten Unwuchtgewichte (12, 14) an- 
geordnet sind. 
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